	ЛЕКЦИЯ №7
	Преобразующие движения механизмы: понятие о механических передачах.



	Механизм, предназначенный для передачи движения с преобразованием его скорости, называют механизмом передачи движения, или передачей.
В любом механизме есть подвижные и неподвижные детали. Например, неподвижный корпус тисков является неподвижной деталью. Среди движущихся деталей механизма различают ведущие и ведомые детали.
Деталь, от которой движение передается другой детали, называют ведущей.
Деталь, которая получает движение от ведущей детали, называют ведомым.
Ведущая деталь приобретает движения от внешней силы (рука, нога, электродвигатель и тому подобное), а ведомая деталь приобретает движения от ведущей. Например, в тисках рукоятка является ведущей деталью, подвижный корпус — ведомой. С помощью передач изменяют скорость, направление движения, преобразующие вращательное движение в поступательное и винтовой тому подобное.
Например, части тисков соединенные так, что в случае вращения рукоятки подвижный корпус перемещается поступательно.
Потребность в изменении скорости движения возникает, в частности, во время подключения к машине двигателя. В любых машинах целесообразнее использовать быстроходные двигатели (с большим количеством оборотов): у них меньшие размеры и высокий коэффициент полезного действия.
Поскольку скорость вращения вала рабочего механизма значительно ниже, чем у двигателя, их нельзя связать напрямую. Поэтому между ними надо расположить механизм для изменения скорости вращения, носит название передачи вращательного движения.
[image: http://schooled.ru/textbook/work/6klas_2/6klas_2.files/image185.jpg]Во многих машинах, машинах-орудиях, в частности металлорежущих станках, рабочие органы совершают не только вращательное, но и другие виды движения. В таких случаях применяют механизмы, преобразующие вид движения.
Для передачи вращательного движения в машинах применяют механизмы, состоящие из нескольких деталей, взаимодействие между которыми обеспечивает передачу движения и изменение его скорости. По своему строению передаточные механизмы, или передачи, подразделяют на фрикционные, зубчатые, ременные и цепные.
На рис. показано лабораторную модель наиболее распространенных передач, среди которых: червячная, карданная, цилиндрическая зубчатая, коническая зубчатая, цепная, ременная, фрикционная, гибкая.
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Виды передач: а — фрикционная; б — зубчатая; в — ременная; г — цепная; д — винтовая
На рисунке приведены примеры передач, имеющих наибольшее использование в современных машинах и механизмах.
[image: http://schooled.ru/textbook/work/6klas_2/6klas_2.files/image187.jpg]По способу передачи вращательного движения передачи разделяются на передачи трением (ременные, фрикционные) и передачи зацеплением (зубчатые, червячные, цепные, винтовые). На короткие расстояния движение передается с помощью винтового или зубчатого механизмов. Зубчатые механизмы бывают цилиндрические и конические (в соответствии состоят из цилиндрических и конических колес).
Для передачи вращения на большие расстояния используют ременную передачу, состоящую из двух шкивов и надетого на них ремня. Ремни бывают плоские и клиновые.
Если шкивы (или зубчатые колеса) не одинаковые по диаметру, то они вращаются с разной скоростью. Отношение количества оборотов за одинаковое время ведущего и ведомого шкивов (зубчатых колес) называют передаточным отношением. Отношение диаметра D2 ведомого шкива к диаметру D1 ведущего шкива называют передаточным числом и, то есть:
i = D2/D1.
В механизмах и машинах движение не только передается, но и превращается (вращательное — в поступательное и наоборот). Для этого применяют, например, реечный механизм, который преобразует вращательное движение зубчатого колеса в поступательное движение зубчатой рейки, или наоборот.
Для преобразования вращательного движения в поступательное можно использовать винтовую пару — винтовую передачу, как в приведенном выше примере с тисками.
Передачи имеют широкое распространение в машиностроении из таких причин:
1) энергию лучше передавать на большой скорости вращения;
2) скорости движения рабочих органов машин, как правило, не совпадают с распространенными скоростями двигателей, они обычно меньше, а создание тихоходных двигателей требует увеличения их размеров и стоимости;
3) скорость исполнительного органа в процессе работы машины-орудия необходимо изменять (например, в автомобиле, вантажопідйомному кране, токарном станке), а скорость машины-двигателя обычно является постоянной (например, у электродвигателей);
4) нередко от одного двигателя нужно приводить в движение несколько механизмов с различными скоростями;
5) в отдельные периоды работы рабочем (исполнительном) органа машины нужно передать усилие, которое превышает усилие на валу машины-двигателя, а это возможно выполнить за счет уменьшения количества оборотов вала машины-орудия;
6) двигатели обычно разрабатывают и изготавливают для выполнения равномерного вращательного движения, а в машинах часто возникает потребность поступательного движения по определенному закону;
7) двигатели не всегда могут быть непосредственно соединены с исполнительными механизмами из-за размеров машины, правила безопасности и неудобства в обслуживании.
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